
MARMARA ü ııı ive nsirrsi rr rıı i x gĞ iri ıvı rnxü ı-resi r ır rrRoııı i r
vr siı-e isnyın rĞiriıvıi söLüMü KoNTRoL eĞiriıvıi pRoGRAMı

oıns içrnirleRi

1.YARıYıL

ATA121 ATATüRK itKELERi vE iıxiı-an rınixi ı 1z+o1z

İnkilaP, ihtilal, reform kavramlarının açıklanması. Osmanlı Devletinin yapısına kısa bir bakış. osmanlı
Devletini kurtarma Çabalarl. Tanzimat Ve Meşrutiyet dönemleri. osmanll DeVletinin çöküş nedenleri.
Türk Devriminin başlaması. izmir'in işgali. Türk ihtilalinin başlaması. Mu'tafa Kemal Paşa'nın
Samsun'a ÇıkıŞı. Kongreler dönemi. Amasla Genelgesi. Erzurum Kongresi, sivas Kongresi. Misak_ı Milli
ve istanbul'un işgali. T.B.M.M.'nin açılışı. Ulusal Devlete karşı doğan tepkiler, Ayaklanmalar Düzenli
ordunun kuruluş. ulusal devletin iç ve dlş siyaseti. Askeri cepheler ve savaşlar. kurtuluş savaşı'nın
hukuksal sonuçları. Lozan Konferansı ve Antlaşması.

BKBlOı TEMEt Bitci rrxııoı-o.ıisi KULLANlMl (2+2)3

Ana kart, işlemci, ekran, klavye, fare, RAM, RoM, sabit disk, yazlcl, taraylcı, seri-paralel portlar, cD-
RoM, ses kartı, floppy disk, dosya işlemleri, masa üstü ayarları, disk işlemleri, çevre birimi ayarları,
yazılım güncellemeleri. Doküman oluşturma, yazma, değiştirme, biçimlendirme, grafik ve resim
yerleştirme, çıktı alma.
problemi analiz etme ve çözüm üretme, elektronik tablo oluşturma, dört işlem, ortalama, en küçük ve
en büyük fonksiyonları kullanma, tablo biçimlendirme, yazma, grafik oluşturma ve çlktl alma. 5unu
oluşturma, biçimlendirme, grafik ve resim ekleme, düzeltme, animasyon ekleme, senaryo oluşturma.
veri tabanı ve tabloların oluşturulması, dosyaya erişme, bir tabloyu yazdırma, basit sorgulama
yaptırma, menü hazırlama.
E-posta hesabl açma, e-posta kullanarak ileti alma/gönderme işlemiyapma, dosya ekleme, internet
gezgininde tarama yapma, wEB adreslerinin anlamlarını kavrama, adres kısa yol|arını oluşturma,
güvenlik ayarlarını yapma, çıktı almak, arama motorlarlnl kullanma.

EGT183 ÖĞRErMENLiK MEsLEĞiNE GiRiş (3+o13

Öğretmenlik mesleğinin özellikleri ve ilkeleri, sınıf ve okul ortamı, eğitimde alternatif perspektifler,
eğitimin sosyal, psikolojik, felsefi Ve tarihi temelleri. Türk eğitim sistemi.

FzK131 FiziK l (3+o)3

Fiziksel büyüklükler, vektörler, Bir boyutta hareket, düzensiz hareket, parçaclk dinamiği, iş enerji,
çarpışma, dönme, döndürme momenti, denge, basit harmonik hareket, temel optik.
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KMY125 KiMYA (2+o)2

Kimya nedir, madde çeşit|eri, kimyasalve fiziksel özellikler. EVrenin temelyasaları. Kimyasal

reaksiyonlarda ağırlık ve hacim bağıntıları. Kimyasal semboller, denklemler. Katı, sıvı ve gazlara 8enel

baklş. Atomun yaPlsl, atomistik, periyodik sistem. Bileşiklerin oluşumunda kimyasal bağlar. Çekirdek

kimyası ve radyoaktivite.

MAK105 TEKNiK REsiM (1+2)2

Teknik resimde; çizgi çeşitleri, norm yazl Ve çeşitleri. Bilgisayar ile temelgeometrik çizimler; çokgen

çizimleri, eIips, oval çizimleri Bilgisayar ile perspektif çizimi; perpektif çeşitleri, (Dimetrik, Trimetrik,

izometrik perspektifler). Bilgisayar ile iş parçalarlnln görünüşlerinin çi2imi. Ölçek, ölçeklendirme.

Bilgisayar ortamlnda kesit görünüşleri. Meslek ile ilgili semboller, paket programlar, paket programlar

kullanarak çeşitli mesleki resimler,

MAT141 MATEMATiK l (4+o)4

l-} Lineer Cebir, ll-) Vektöder lll-) Analitik Geometri lV-) Trigonometri, V-) Karmaşık Sayılar, Vl-)

Logaritmik Ve Üstel Fonksiyonlar, Vll-) Limit Ve süreklilik

TRD121 TÜRK DiLi ı (2+0)2

Dil nedir. Dilin sosyal bir kurum olarak millet hayatlndaki yeriVe önemi: Dil-Kültür münasebeti, Türk

Dilinin dünya dilleri arasındakiyeri, Türk dilinin gelişimive tarihi devreleri, Türk Dilinin bugünkü

durumu ve yayılma alanları, Türkçede sesler ve sınıflandırılması, Türkçenin ses özellikleri ve ses bilgisi

ile ilgili kurallar, Hece bilgisi, İmla kuralları ve uygulaması, Noktalama işaretlerive uygulaması,

Türkçede yapım eklerive uygulaması, Türkçede isim ve fiil çekimleri, Zarfların ve edatların Türkçedeki

kullanılış şekilleri.

YDzx121 YABANC| DiL l(2+0)2

Numbers, letters, Verb to be in present tense, subjective-ob,iective-possessive pronouns, this-that-

these-those, ad.iectives, there is-there are, some propositions (on, in, under), ordinal numbers;

Would like, Which?, Whose?, emphatic pronouns, instructions, What make?, can, have got-has got;

How much-How many?, What?, one-ones, Which one?, which ones?, letter format, name, address;

what is it like?, present continuous tense; who?, days of the week, too-either.

2.YARıYıL

ATA122 ATATüRK i|-KELERi VE iıvxiı-ap rıRixi ıı (z+o)z

siyasal Devrimin başlaması, Saltanat'ın kaldırılması. Cumhuriyetin ilanı. Halifeliğin kaldırı|masl. 1924

anayasası. Terakkiperver cumhuriyet Fırkası'nın kurulması. Şeyh Sait Ayaklanması. Laiklik. Atatürk'e

suikast girişim. Menemen olayı. Hukuk Devrimi, Eski hukuk ile yeni hukuk sisteminin karşllaştlrllmasl.

Medeni Kanun. Eğitim Kanunu, Yeni eğitim sistemi, Harf Devrimi. Ekonomi alanındaki reformlar, Diğer

alanlardaki devrimler. Atatürk dönemi dlş siyaset, Musulsorunu, Hatay sorunu. ismet inönü dönemi

iç Ve dlş siyaset. Demokrat Parti dönemi. 27 Mayls Ve sonrasl.

ikinci dönem, ayrlca öğrencilere seminer çallşması yaptlrllmaktadlr.
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BKB1o5 NEsNE Yöıvrı-irvıı-i PRoGRAMLAMAYA GiRiş(2+2ı3

Yapısalveya modüler program mantığı, problem analiz Yöntemleri. Temel a|goritma kavramları,

modüllere ayırma ve slralama yöntemleri. Aklş şemasl sembol|eri, semboller arası bağlantı, giriş, çıkış,
karar ve referans sembolleri. Değişken Ve sabit tipler, saylsal değişkenler, alfanümerik değişkenler,
değişken seçim kriterleri. Atama, karar ve döngü yapıları, grafik programlamaya giriş.

EGT124 oKUL DENEYiMi l (1+4)3

Bu ders öğretmen adaylarının mümkün olduğu kadar erken bir aşamada, bir uygulama öğretmeni
ne2aretinde okulu, öğrencileri ve öğretmenlik mesleğini çeşitliyönlerden tanıması a maçlanmaktadır.
Bu ders kapsamında yer alması öneriıen Başllca etkinlikler şunlardır: okul örgütü Ve yönetimi,
okuldakigünlük işler, zümre etkinlikleri, bir öğrencinln okuldaki günlük yaşantısı, okul-aile işbirliği,
ana Ve yan branşlarla ilgili derslerin gözlenmesi, okul sorunlarl, araç-gereç Ve yazılı kaynaklar ve
öğretmenlik mesleğinin çeşitli yönleri.

EHE104 EtEKRoNiK TEKNotoJisiNE GiRiŞ (2+2)3

Temel elektriksel kavramlar; akım, gerilim, güç, enerii, iş, elektrik alanl, temel elektrik kanunları; ohm
kanunu, Kirchoff kanunlarl. Elektrik/elektronik devre elemanları; direnç, kondansatör, bobin,
transistor, diyot, zener diyot, transformatör, sigorta, led. Anolog ve dijital ampermetre, Voltmetre,
ohmmetre ve osilaskop yapıları, çalışma prensipleri ve kullanımı; akım, gerilim, direnç, dB, frekans,
periyot, faz farkı, endüktans, kapasite, güç, beta aklm kazancl ölçümü Ve yarı iletken elemanlarln
kontrolü. Sinyal üreteçleri; kullanımı, sinü5, kare, üç8en, testere dişisinyaller, frekans ayarı, genlik
ayarl. Elektrik/elektronik deVre elemanlarıtestleri; direnç, diyot, kondansatör, led, transistör, bobin,
sigorta, zener diyot, transformatör, lamba, kablo, elektrik anahtar testleri. Elektronik devre şemasl
okuma, seri, paralel, seri-paralelve karışık, direnç, bobin ve kondansatör devreleri, doğrultma
devreleri, pasif filtre ve regülatör devre uygulamaları, baskı devre çizimi, alt ve ü5t görünüş çlkarma,
baskı devrenin plakete aktarllmasl yöntemleri, plaketin delinmesi, havya ve lehim özellikleri, lehim
pompasl, lehimleme teknik|eri

FZKI3z FiziK ll (3+0)3

Sıcaklık ve genleşme, lsl ve iş, termodinamiğin kanunlarl, yük ve madde elektrik alanl, Gouss kanunu,
elektrik potansiyeli, kapasitör ve dieıaktrikler, aklm ve direnç, elektromotor kuwet ve elektrik
devreleri, manyetak alan, alternatif aklm.

MAT142 MATEMAT|K ll (4+o)4

l-) Türev ve Diferansiyel, ll-) Türev Uygulamaları, llı-) Be|irsiz integraller, lV-) Belirli integraller, V-)
Belirli integrallerin Uygulamalarl, Vt-) Çok Değişkenİi Fonksiyonlar, Vll-) Katlı integraller

TEF172 iş sAĞLıĞl VE GüVENtiĞi (2+o)2

iş güvenliği, iş güvenliği, şirket güvenliği, üretim güvenliği, "accicent çalışma" tanımıve unsurları,
"meslek hastalığı" tanımıve unsurları, kaza sıklık oranıve hesaplanması, kaza ağırlık oranı ve
hesaplama ile descrition Ve önemi , ara, iş güVenliği aktivite ve etkinlik oranı, temel kaza nedeni (kaza

zinciri), iş sağlığıve güVenliği sistemi (Ts-oHsAs 18.oo1-18.002) iş güvenliği yöntemi risk matrisleri,
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ergonomi, disiplin, risk değerlendirilmesi; temel ilkeleri, organizasyon iş güvenliği Yasa, yönetmelik ve

işlemlerini son iş güVenliği, çalışma haftası

TRD122 TÜRK DiLi ll (2+0)2

1.Kompozisyonla ilgili genel bilgiler, 2.Kompozisyon yazmada kullanılacak plan ve uygulaması,

3.Kompozisyonda anlatlm şekilleriVe uygulaması,4.Cümlenin unsurları, cümle tahlili Ve uygulaması,

5_Edebiyat Ve düşünce dünyası ile ilgili eserlerin okunup incelenmesi, 6.Yazlll kompozisyon türleriVe

uygulaması, 7.Anlatım ve cümle bozuklukları, bunların d üze ltilmesi, 8. Bilimsel yazıla rın

hazırlanmasında uyulacak kurallar (Makale, rapor, tebliğ vb.), 9.Türk ve dünya edebiyatların d a n ve

düşünce tarihinden seçilmiş örnek metin|ere dayanllarak öğrencilerde doğru ve güzel konuşma,

yazma yeteneğinin geliştirilmesi Ve bununla ilgili retorik uygulamalar.

YDzx122 YABANC| DiL ll (2+o)2

Time, be going to, simp|e present tense and frequency adverbs, s of manner, verb to be in past tense,

When?, montlas, What was it like?, thers was-there were, simple past tense, a little-a few, past

continuous tense must-mustn't-needn't, too-enough, present porfect tense, present perfect

continuous tense, past perfect tense, past perfect continuous tense, prepositions (out side, into, out

of, up, from, between, in front of, behind, across, along, near, round). Why?... Because.

3.YARıYıL

BKB2o5 BitGisAYAR PRoGRAMtAMA l (3+2)4

Java geliştirme programl, kodlama, derleme, hata yakalama, ayıklama, nesne yapılarıJAVA sınıf

yapıları, applett tasarımı, diziler, tek ve çok boyutlu diziler, miras alma,Text Dosyalar, Text Dosya

Kullanımı, Binary Dosyalar, grafik kullanlcl arayüzü geliştirme, veriyapıları.

BKB261 BiLGiSAYAR DoNANlMl (2+2)3

Bilgisayar donanımları: kasa, ana kart, işlemci, RAM, harddisk, ekran kartı, ses kartı, faks/modem

kartl, cD_RoM, disket çeşitleri, teknik özellikleri, standartları ve kullanım alanları Bilgisayar yazılımları,

çeşitleri, özellikleri, standartlarl, kullanım alanları, güçlü Ve zayf yönleri Kasayl monta.ja hazırlama,

ana kartı kasaya yerleştirme, sürücü birimlerini kasaya yerleştirme, çevre birim kartlarlnl ana kart

yuvalarına takma, kasa içi kablolarınıtakma, kasayı kapatma Monitörü bağlama, klavyeyi bağlama,

fareyi bağlama, yazlclyl bağlama, hoparlörü bağlama Blos ayarlarınıyapma, işletim sistemini

yükleme, sürücüleriyükleme ve uygulama yazılımlarını kurma İşletim sisteminitest etme, kartlara a|t

sürücüterin özelliklerinive yazıllmlarlnl test etme, çevre birim|erine ait işlemleri bir örnek üzerinde

test etme

EGT285 GEtişiM VE ÖĞRENME (3+0)3

çeşitliyönlerden insan gelişimi (bilişsel,sosyal, psikolojik,ahlaki,fi2iksel, vb.), öğrenme yaklaşımlarıve

süreçleri, biçimleri Ve öğrenmede bireysel farklılıklar.
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EHE203 MANT|K DEVREIERİ l (3+0)3

Sayısal ve analog büyüklükler, Logic seviyeler, actif- inaktif durumlar, pozitif Ve negatif lojik, Boolean
cebiri, NoT, AND, oR kuralları Duality, Değişme, Birleşme, dağılma, Ve Yok etme kuralları., De morgan
kurallarl, XoR (ExoR) kapıları, Lojik kapılar DeğilVEYA, V€, VEDEĞiL, VEYA DEĞiL, ÖzEL VEYA,
(EXNOR) KaPllan, Sayl sistemleri, ikili5ekizli ,Onaltılı sayılar, Sayı sistemleri arası dönüşümler, işaretli
sayllarln ifadesi, Kodlama ve Kodlar: Binary, BcD, Ascll, Hexadecimal ve oktal kodlar Fonksiyon
ifadeleri Ve indir8eme :SoP PoS formlarlTabular minimizasyon, Karnough ha ritaları,(K-map), giralmiş
Değişken harita indirgemesi, kombinasyonal logic Tasarımı Toplayıcı, tam çıkarıcı Tasarımları,
toplaylcl/çlkarlcl, Çarplcl/Bölücü, kıyaslaylclve Eşlık üreteci. kod çözücüve kodlayıcı, kod Çevirici
Multiplexers ve Demultiplexer, shifters, Aritmetik Mantık Unitesi (ALU)

EHE291 DEVRE ANALizİ l (3+2)4

Tanlmlar Ve DeVre ParametreIeri (Yük Akım, Akım Yoğunluğu, Potansiyel,Güç, Enerji,ooğru Aklm,
Alternatif Aklm,Direnç, Bobin , Kondansatör)

Kirchoff Kanunları, Seri Ve Paralel Devreler, Aktıf Ve Pasif DeVre Elemanları, Akım Kaynağı, Gerilim
Kaynağı,

A-Y Dönüşümleri

Devre Topolojisa

Matrisler, Devre Analiz Teknikleri

ÇeVre Aklm Yöntemiyle Devre Analizi, Düğüm Gerilim Yöntemiyle Devre Analizi,
süperpozisyon Teoremi
Norton Ve Thevenin Eşdeğer Devreleri
Maksimum Güç Transferi

RL, Rc, RLc Devreler

1. Derece Diferansiyel Denklem Çözümleri, 1Derece Devreler
RL Ve RC Devreleıinde Basamak Sinyal Tepkisi
Laplace Dönüşümü ile Devre Çözümleri
2. Derece Devreler

RLC Devreleri Basamak Sinyal Tepkisi

lsT227 isTATisTiK VE otAslLlK (2+o)2

Betimsel istatistik (verilerin toplanmasl, standartlaştlrllmas1,8rafiklerinin çizilmesi, tablolar
yardımıyla özetlenmesi, aritmetik ortalama, varyans, kovaryans, korelasyon katsayısı). Merkezi eğilim
(aritmetik ortalama, medyan, mod, 8eometrik ve harmonik ortalama) ve yayılım (değişim aralığı,
ortalama mutlak sapma, Varyans, çeyrekler) ölçüleri. Çarpıklık ve basıklık katsayıları. Temelolasılık
kavramları. Tahmin teknikleri (en küçük kareler yöntemı, mak5imum benzerlik yöntemi). Regresyon
ve korelasyon (basit regresyon, çoklu regresyon, basit korelasyon, kısmi korelasyon). Eğri uydurma ve
yorumlanması. Hipotez testleri (ortalamanln testleri, varyansın testleri, tahmini parametre|erin
testlerı).

MAT245 DİFERANsiYEt DENKLEMtER (3+o)3

Diferansiyel denklem tanımı ve ilkelfonksiyon. Birinci mertebeden diferansiyel denklemler
(değiŞkenlerine aYrllabilen diferansiyel denklemIer, tam diferansiyel den klemler,homojen diferansiyel
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denklemler, lineer diferansiyel denklemler, Bernoulli diferansiyel denklemleri) ve çözüm teknikleri.

Birinci mertebeden diferansiyel denklemlerin uygulamaları. İkinci mertebeden diferansiyel

denklemler (homojen çözüm, mertebe indirgeme, sabit katsayılı lineer diferansiyel denklemlerin

homojen çözümü, farklı reel kök olması durumu, katlı kök olması durumu, karmaşık kök olması

durumu, homojen olmayan çözümün bulunuşu). Belirsiz katsayılar metodu. Değişkenlerin değişimi

metodu. Diferansiyel denklem sistemIeri ve çö2üm teknikleri.

4.YARıYıL

BKB2o6 BiLGisAYAR PRoGRAMIAMA ll (2+2)3

Bi|gisayarda devre çözümleme ve benzetim, DC Anal|z - DC Devreler, AC Analiz - AC Devreler, Anlık

Analiz, Diyot Devreleri, Tran2istör Devreleri, işIemsel Kuwetlendirici DeVreleri, ÖzelYarıiletken

Devreler, Mantık Devreleri, Haberleşme Devreleri, Modüler Tasarım ve Uygulamalar, Harmonik

Distorsiyon, Gürültü Analizi, Monte carlo Analizi,En Kötü KoşulAnalizi, optimizasyon, Baskl Devre

Tasarlml Ve Eagle Yazılımı

BKB2o8 MEstEKi YAzlLlM UY6ULAMALARl (2+2)3

Bilgisayarda devre çözümleme Ve benzetim, Dc Analiz - Dc Devreler, Ac Analiz - Ac Devreler, Anllk

Analiz, Diyot DeVreleri, Tranzistör DeVreleri, işlemsel KuWetlendirici DeVreleri, Özel Yarliletken

Devreler, Mantık Devre|eri, Haberleşme Devreleri, Modüler Tasarım ve Uygulamalar, Harmonik

Distorsiyon, Gürültü Analizi, Monte carlo Analizi,En Kötü KoşulAnalizi, optimizasyon, Baskı Devre

Tasarımı ve Eagle Yazılımı

BKB264 ÇoKLU oRTAM UYGULAMAIAR| (2+213

Çoklu ortam uygulamalaıını planlama; sıraya koyma, analiz, tasarlama, öncelik belirleme. Grafik,

görüntü, ses yazlllmlarl, yazlllm türleri, yazılım seçimi, grafik kaynaştlrma, görüntü ve ses kaydetme.

Görüntü, grafik, ses format|arı ve dönüştürme işlemleri. Görüntü bölme, birleştirme, ses ekleme,

efekt ekleme. Grafik veya metin hareketlendirme, yazlllm seçimi, efekt uygulanmasl. Grafik, görüntü,

ses Ve metin nesnelerini birleştirme, bütünlük sağlama, renk uyumu.

EGT2s5 EĞiTiMDE PtANtAMA VE DEĞERLENDiRME (3+2)4

Temel program geliştirme kavramları ve süreçleri, ders programı, yıllık, ünite, günlük planların

geliştirilmesi, içerik seçimiVe organizasyonu, öğretim yöntemleriVe stratejileri, materyallerin

özellikleri ve seçimi, ölçme ve değerlendirme yaklaşlmlarl, test türleri, izleme ve başarl testlerinin

geliştirilmesi, slnaV sorusu yazma teknikleri, not Verme.

EHE2o4 MANTlK DEVRELERi ll (2+2)3

Memory devreleri, RoM, PLA, RAM, DRAM, Durum diagramı, Flip-Flops: RS, JK, D, T, Ana-Yardımcı

asenkron ftip_flop'Iar, asenkron flip-floplar, flip-Flop larla başka flip flop tasarımı, Kaydediciler Kayan

Kaydediciler, Paralel Kaydediciler, Sayıcılar:Tek mod, çoklu mod sayıcılar, sankron asenkron

sayıcılar,ilerigeri sayıcılar, Döngü saylcllarl, Ripple saylcılar, Kaskad sayıcılar, saylcl kodçözme, saylcl

uygulamaları. ADC-DAC çeviriciler
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EHE282 ELEKTRoNiK DEVRELER (3+2}4

Yarl iletken teorisi: PN bileşimi, diyot denklemi, diyot eşdeğer devreleri, ileriVe ters yön

karakteristikleri. Özel diyotlar: Zener diyot, LED, schottky diyot, Varikap diyot, tünel diyod. Diyot
uygulamaları: yarım dalga-tam dalga doğrultucular, kenetleyici|er, klrplcllar, gerilim katlayıcılar, zener
diyot ile gerilim düzen leme. Transistörler: BJT Ve JFET tipler. BJT tipi transistörler: npn Ve pn p tipleri,
konfigürasyonlar, öngerilimlendirme çeşitleri, yük doğrusu ve Q nok. belirlenmesi, BJT kullanarak
kuwetlendiri tasa rımı, bağlantı çeşitlerine göre giriş Ve çlklş karakteristikleri, gerilimkazancı ve faz
ilŞikisi. JFETve MOSFETtipi tra ns istorler: ya p ıs ı, bağlantı tiple rine göre giriş-çıkış ka ra kte ristikleri,
öngerllimleme ÇeŞitleri, öngerilimlendirme devrelerinde kararlılık. Çok katlı kuwetlendiriciler: kazanç
ve faz iliŞkisi, yükleme etkisi. Farksal kuwetlendiriciler ve işlemsel kuwetlendiricilere giriş, oPAMP
uygulamaları: eViren, eVirmeyen kuwetlendiriciler, toplayıcı, fark alıcı, türev Ve integral allcl V.b

MAT206 MEstEK MATEMATiĞi (3+o)3

Laplas Dönüşümü : Tanlml, basit fonksiyonlarln ıaplas dönüşümleri, laplas dönüşümünün önemli
teorem Ve özellikleri, ters laplas dönüşümü, diferansiyel denklemlerin laplas çözümleri. Laplas
dönüşümü ile elektrik devrelerinin çözümleri. Z dönüşümü : Basit fonksiyonlarln z dönüşümıeri, z

dönüşümünün önemli teoremleri ve özellikleri, konVülüsyon integral metodu ile diferansiyel
denklemlerin çözümü, elektrik devrelerinin z dönüşümü ile çözümü. Fourier serileri : Tigonometrik
fourier serileri, fourier integrali, fourier dönüşümleri, ters fourier dönüşümü Ve elektrik devreıerine
fourier seri uygulamalarl, fourier dönüşümleri ile diferansiyel denklem çözümleri.

5.YARıYıL

BKB301 MİKRoiŞLEMciLER (2+2)3

Genel bilgisayar mimarisi, mikroişlemci mimarileri (clsc,Rl5c), 6-32 bit mikroişlemciler, Bellekler ve
mikroişlemci, pipeline yaplsl, Programlama modeli, yazmaç fonksiyonlan, Komut işletimi, komut seti,
Veri aktarma komutlarl, Adresleme modlarl, Aritmetik-ma nttk komutları, Program denetim komutlarl,
Altyordam işletme Ve geri dönüş, Di2i işlem komutlarl, Çoklu görev işletimi, Mikroişlemci
programlama, modüler programlama, Kesme işleyişi, kesme yaplslnln geniş|etilmesi, Assembly dili
program oluşturma, Mikroişlemci donanlm özellikleri, Veri yolu zamanlama, Veritutma Ve saklama,
Bellek organizasyonu, Bellek haritaslVe tasarlmları, Giriş/Çıkış arabirimleri, Port yaplları, Mikroişlemci
destek birimleri: Paralel 8iriş/çıkış denetleyici, Zamanlayıcı/Sayıcı, Mikroişlemci destek birimleri:
lnterrupt denetleyici, UART, Doğrudan bellek erişimi.

BKT371 KoNTRoL sisTEMLERi l (3+214

Giriş, temel kavramlar, açık çevrim-kapalı çevrim kontrol, örnek sistemler. Kapalı çevrim kontrol
sisteminln bileŞenleri, tarihçe, uçan toplu regülatör. Kutuplar, Sıfırlar, s düzleminde gösterilişleri, ilk
değer ve son değer teoremleri. Blok d iya8ramlarl, temel blok diyagramı işlemleri, indirgeme
yöntemleri. İşaret akış diyagramları, Mason kazanç formülü.5ıvt depolama sistemlerinin mekanik
sistemlerin blok diyagramıvetransferfonksiyonu. Zamansabiti elemanıveİkinci mertebeden
sistemin geçici ve sürekli rejim cevabı. Maksimum aşım, Aşım zamanı, Yükselme zamanı, Gecikme
zamanl ve oturma zamanl. Doğrusalkontrol sistemlerinde kararllllk, Routh-Hurwitz kararlllük kriteri.
Sürekli hal hatalarl, Açlk çevrim transfer fonksiyonu, Konum, Hız ve ivme hatası. Analog denetim
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organlan, oN-oFF denetim organlVe transfer eğrisi, uygulamalarl, termostatln yaplsl. P tipi denetim

organl Ve transfer eğrisi, P tipi denetim or8anlnln opamplarla oluşturulmasl. PlD Denetim organı;

transfer fonksiyonu, çahşması, algoritması. PlD katsayılannın Ziegler-Nichols Yöntemi ile belirlenmesi.

BKT373 PNÖMATiK KoNTRoL (2+2)3

Baslnçlı havanln temel özellikleri, Pnömatik silindirler, motorlar, pnömatik Ve elektropnömatik yön

denetim valfleri, Pnömetik sensörlerler. Mantlksal Ve ardışıl pnömatik ve elektropnömatik devre

tasarlmlarl. servopnömatik hl2 Ve konum kontrolleri. Elektropnömatik sistemlerin PLc ile kontrolü.

EGT3s5 öĞRETiM TEKNotoJisi VE MATERYAL GELişTiRME (2+2)3

Çeşitli öğretim teknolojilerinin özellikleri, öğretim sürecindeki yerive kullanımı, öğretim teknolo.jileri

yoluyla öğretim materyallerinin { çalışma yaprakları, saydamlar, slaytlar, video, bilgisayar temelli ders

materyali, Vb.) geliştirilmesi Ve çeşitli nitelikteki materyallerin değerlendirilmesi.

EHE3o3 ÖLçME vE ENsTRÜMANTASYoN (2+2)3

Bir ölçme sistemini oluşturan temel bileşenler:Algılayıcllar, işaret şartlandırıcı devreler, işaret işleme

bloğu, gösterge Ve sunum elemanl.

Algılayıcı eleman tanımı ve algılayıcıların sınıflandırılması, Temaslı ve temassız algılayıcılar veya

rezistif, elektromanyetik, termal algılaylcllar Vb.

Bir ölçme sisteminin karakteristik ö2ellıkleri :Dinamik, statik Ve istatistiksel özellikler. Dinamik

özellikler: transfer fonksiyonu. Statik özellikler: Giriş ve çıkış ara|ığı, 5pan kavramı, Doğrusalsızlık,

hassasiyet, histeresis, Çözünürlük, Çıkış empedansı.İstatistiksel özellikler: Tekraredilebilirlik testleri,

tolerans . Çevresel faktörlerin doğrusal bir transfer fonksiyonu üzerindeki etkileri: Modifiying etki

(eğimi değiştiren etki ), interfering etki (giriş işaretinin 0 olduğu andaki çıkış değerini değiştiren etki)

Hata indirgeme yöntemleri :Doğrusalolmayan elemanların kompanzasyonu, yalıtım, çevresel

şartlardan etkilenmeyen eleman seçimi, sistemde hatalara neden olan çevresel etkiye 2t bir giriş

uygula mak, farksal sistem, yüksek kazançlı negatif geri besleme . Sicaklik ölçme:lsilçiftler ve çeşitleri,
soğuk uç kompanzasyonu, RTD(PT100), Termistörler (NTc, PTC), 2,3 Veya 4 telli RTD bağlantıları,

RTD işaret Şartlandırıcı Devre-Saptırma köprüleri, Yarı iletken sıcaklık algılayıcıları (LM35 vb)ve devre

tasarımı. Basinç Ölçme: mutlak basınç, anlık ortam basıncı, farksal basınç. Kapasitif yöntem

kullanılarak basınç Ve yer değiştirme ölçme, Dirençsel algılayıcı elemanlar, strain gauge Ve loadcell

kullanarak basınç ve ağırlık ölçme. İşaret işlemede temel kavramlar: örnekleme, niceliklendirme,

kodlama. ADC ve DAC kavramları, DAC Tasa rımı: Analog verilerin ikili sayı sisteminde

ağırlıkIandırılması tekniği, R-2R yöntemi

ELK391 ELEKTRiK MAKiNELERi (2+2)3

Elektrik makinalarlnln tarihçesive 5lnıflandırılması. DA elektrik makinaları, temel yapısı, kısımları,

çalışma prensibi, çeşitleri, devre şemalarıve bağlantıları, güç, kayıplar, verim, moment ve temel

bağlntllar. Boş Ve yüklü çalışma hız karakteristikleri, h|z regülasyonu, uygulama alanlarl. Dc

generatörün çalışma prensibi, çeşitleri, devre şemalarıve bağlantıları, boş ve yüklü çalışma
karakteristikleri. Adlm motorlarl, çallşma prensibi, çeşitleri, temel yapısı, uygulama alanlarl, sürme

teknikleri, uçlarınln tespiti. Flrçaslz D.A. motorlarl. Ac elektrik makinalarl, asenkron motorlar,

çeşitleri, çahşma prensibi, döner manyetik alan, kayma, eşdeğer devresi, eşdeğer devre
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parametrelerinin bulunması, temel bağıntılar. Trafolar, temel yaplsl, çal|şma p,ensibi, devre şemasl,
çeşitleri, eşdeğer devrelerive eşdeğer devre pa ra metrelerin in bulunmas|. Senkron makinalar,

çahşma prensibi, senkron motorlar, 5enkron generatörler.

5.YARıYıL

BKB3o2 MiKRo DENETtEYicİtER (2+2ı3

Mikrodenetleyici kavramı, mikrodenetleyici mimarileri, Mikrodenetleyici tabanll gömülü sistemler Ve

YaPısal özellikleri,8O51 ailesi M ikrodenetleyiciler, PlC mikrodenetleyiciler, yazılım modeli, iç ve dış
bellek haritasl, özelfonksiyon yazmaçlarl, l/o port yaplsl, adresleme modlarl, komut seti, veri
aktarma komutlarl, aritmetik ve mantlksal komutlar, Bit öteleme ve bit işlem komutlarl, program
kontrol komutlarl, Assembly dili program oluşturma, kesmeler ve kesme türleri, kesme işleyişi
programlama, iç zamanlayıcı/saylcl işleyişi, PwM sinyali üretme, seri port işleyişiVe UART
programlama, Analog/sayısal dış donanım birimlerinin kontro|ü (anahtar, transistör, adlm motor,
röle, led, a lgılayıcıla r Vb. ) Gösterge Ve tuş taklml arabağlantl|arl Ve sürme teknikleri, A/D Ve D/A
dönüştürücüler ve temel kontrol sistemi kurma yöntemleri.

BKB374 PRoGRAMtANABiLiR MANTlK DENETLEY|cİLER (2+2)3

Kumanda sistemlerinin temelleri; kumanda devresi elemanları; konta ktö rler,ya rd lmcl röle,zaman
rölesi, koruma röleleriVe Kumanda devrelerine ilişkin genel standartlar. Programlanabilir mantlk
denetleyicileri (ptc); iç yapısı, merkezi işlem birimi, giriş-çlklş arabirimi,bellek yapısl. pLc işletim
sistemive kullanıcı programınln yürütülmesi. programlama dilleri; komut kümesive merdiven
programl ile programlama tekniği. Temel komut kümesi, zamanlayıcı, sayısl aritmetik Ve karşllaştlrma
fonksiYonları. Pl-C-PE Ve PIC devre bağlantıları, iletişim arabirimlerive protokolleri,mantık devre
tasarlm yöntemleri. program denetim komutları. Master kontrol işlemive komutları. pLc iç|n seçim
ölçütleri ve endüstriyel uygulamaları.

BKT372 XoNTRoL sisTEMEtRi ll(3+2)4

Durum-uzayı modeli ve kanonik formlar. Transfer fonksiyonundan durum-uzayı modelinin
oluşturulma5ı. Durum-uzayl modelinden transfer fonsiyonunun elde edilmesi.Blok diyagramının
durum uzayı modeline dönüştürülmesi.Durum denklemlerinin laplace ile çözümü.özdeğerler,
kontroledilebilirlik ve Gözlenebilirlik. Durum denklemlerinin işaret akış diya8ramı (durum diyagramı)
ile ifade edilmesi.kök-yer eğrisi metodu, tanlmlamalar ve çizim kuralları.kök-yer eğrisinin çizimi,
Matlab da rlocus fonksiyonu ile çizim ve kararlılık analizi. Bode diyagramlarıve çizimi, Matlab da
oluşturulması ve kararlılık analizi. kutupsal diyagram, Nyquist diyagramının çizilmesi, Matlabda
oluşturulması, faz payı, kazanç pay|, Nyquist kararlılık kriteri.

BKT376 ELEKTRiK KoNTRoL TEKNiKLERi (2+2ı3

Elektrik kumanda devre elemanları, Butonlar, Ana htarla r. Pa ket Şalterler, Konum_kontak diyagraml Ve
temel uYgulama devreleri. Kontaktörler, Zaman röleleri, Temaslı-Temassız sınır anahtarları.Kumanda
ve güç devresinin oluşturulma mantığı. Temel kumanda devreleri, Dönüş yönü değiştirme, kesik-
sürek|i çallştlrma.iki devirli (Dahlender) asenkron motorun çallştlrlllp durdurulmasl. otomatik garaj
kaplsl otomasyonu, Bariyertip kapl otomasyonu. Yol Vefme yöntemleri, Dirençle yolverme,
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Reaktansla yol verme, Yol verme direnci hesabı. Oto trafosu ile yol verme, Yıldız-Üçgen yol verme,

Yıldız-Üçgen yolvermede akım, güç ve moment. Frenleme, Mekanik(balatalı)frenleme, Dinamik

frenleme, DC motorların dinamik frenlenmesi. Asenkron motorların dinamik frenlenmesi, Frenleme
gerilimi hesabl- Motor koruma elemanları, Aşırı aklm röleleri. Termik röle ve devre şemasl, örnek bir

uygulama. Ternistörlü koruma rölesi, Faz strasl rölesi.

EGT310 sıNıF YÖNETİMİ (2+2)3

Öğrenci davranışını etkileyen sosyal ve psikolo.iik faktörler, slnlf ortaml Ve grup etkileşimi slnf
yönetimi Ve disiplinle ilgi kurallar geliştirme Ve uygulama, sınıf içinde zaman kullanımı, sınıf

organizasyonu, motivasyon, iletişim, yeni bir dönem başlangıcı, olumlu ve öğrenmeye uygun bir

ortam yaratma, sınıf içerisinde karşılaşılan davranış problemlerive bunlara karşıgeliştirilecek

önlemler.

EGT385 özE[ öĞRETiM YöNTEMtERi l (2+2)3

Konu alanındaki öğretim yöntemleri, öğrenme-öğretme süreçleri, genel öğretim yöntemlerinin konu

alanı öğretimine uygulanması, konu alanındaki ders kitaplarının eleştirel bir bakışla incelenmesive

özelöğretim yöntem Ve stratejileri ile ilişkilendirilmesi, mikro öğretim uygulamalarl, öğretimin

değerle nd irilmesi.

EHE3o4 GÜç ELEKTRoNiĞi (2+2}3

6üç Elektroniği sistemleri, Yarliletken GüçAnahtarlarl
söndürme Devreleri, Gate Ve Baz sürme DeVreleri, Güç Tüketimi, slcakllk Kontrolü, Diyot

Doğrultmaçlar ve Faz Kontrollü Doğrultmaçlar, Doğrusal Regülatörler, Dc-Dc Çeviriciler, DC-AC

ÇeViriciler, Güç Elektroniği Çeviricilerinin Bilgisayar Ben2etimleri, Güç Faktörü DüzelticileriVe

Kesintisiz Güç Kaynaklarl, Motor 5ürücü Uygulamalan .

7.YARlYıL

BKT4o1 BiT|RME PRoJEsi l (0+2)1

Proje, araştlrma, deney ve gözlem, raporlaştlrma Vb. kavramlar. Proje yönetimi (Planlama, öneri,

zaman yönetimi, maliyet. Proje çalışmasl. Rapor yazlm çallşmasl. sunum ve savunma}

BKT471 sAYlsAL KoNTRoL sisTEMLERi l (3+2)4

Giriş: saylsal Kontrol sistemlerin GenelTantlml, analog Ve saylsal kontrol yöntemlerinin

karşllaştlrllmasl, kuantalamanın etkileri, Veritoplama sistemleri, işaretin örneklenmesiVe

örneklenmiş işaretten orijinal işaretin tekrar elde edilmesi, örnekleme teoremi, impuls örnekleme,

tutucular, darbe transfer fonksiyonu, değişik sistemlerin darbe transfer fonksiyonu, PlD darbe

transfer fonksiyonu, kararlılık, s-uzayında ve z-uzayında haritalama, Jury kararlılık yaklaşımı, Routh

kararlılık yaklaşımı, kök|erin yer eğrisi ve frekans domaini yaklaşımları, geçici reiim ve kararlı hal

cevabı analizi, geçici rejim ve kararlı hal cevabı parametreleri, karar|ı hal hata anaIizi, bozulmaya karşı

sistem cevabl, ikinci derece sistemlerin geçici rejim cevabl, kontrolör tasarlml, transformasyon

yöntemi aracılığı ile ayrık kontrolörtasarımı, kontrolörlerin (farklıyapıdaki) blok diyagram yaklaşımı
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ile gerçekleştirilmesi, (doğrudan programlama, standart programlama, seri, paralelVe merdiven
programıama)

BKT474 YAPAY ZEKAYA GiRiŞ (2+2}3

Yapay zeka kavramları. Habersiz Ve haberli arattırma; kör ( blind )arama, herustik arama, oyun
tasarlml. Bilgilendirme ve sorgulama; öğrenme teorisi, öğrenme çeşitıeri, yapay sinir ağlarl, bi18i ifade

şekilleri, semantik devre, kalıp eşleştirme, belirsizlik, olasılık, planlama, grafiksel plan, Markov karar
alma süreci, doğal dil işlemi, görüntü, alçak seviye görüntü ve sınıflama. İleri yapay zeka uygu|amalaru
öğrenme, görüntü algılama, doğaldil kavramı, belirsizlik durumunda sorgulama.

BKT475 KoNTRot sisTEM YAzlLlMl (2+2)3

Matlab programının temelyapl5l, Dizim işlemleri, Matris işlemleri, Matris fonksiyonları, Matlab
değiŞkenleri ve kuralları, Temel matematik fonksiyonlar, Grafik işlemteri, Verilerin değerlendirilmesi,
işlenmesi Ve analizi, Denklem takımları ve matematiksel fonksiyonlarln çözümü, Diferansiyel
denklemlerin Çözümleri, Kontrol sistemlerinin Matlab-5imulink ile tasarımı ve analizi, Transfer
fonksiyonlarının oluşturulması, zaman düzlemi analizi, köklerin yer eğrisi, Bode diyagramlve Nyquist
diyagramlarının Çizimi, Durum uzayl anali2i, oN-oFF, P, PlD ve Bulanık mantlk denetleyici tasarlmlarl.

BKTxxx TEKNiK sEçiMLiK DERs l (2+2)3

BKTxxx TEKNİK sEçiMtİK DERs ll (2+2)3

EGT425 oKUL DENEYİMi ll(1+4)3

okullarda bir uygulama öğretmeni nezaretinde Öğretmenlik uygulamasl dersine temel oluşturmak
amacıyla yapılan gözlem ve uygulamalar; bazı gözlem ve uygulama konuları: Öğretimde soru sorma,
yöner8e Ve açlk|amalar, dersın yönetimiVe slnlfln kontrolü, çeşitliyönlerden bir öğrencinin
incelenmesi, öğrenci çalışmalarının değerlendirilmesi, dersi planlama, ders kitaplanndan yararlanma,
grup çalışmaları, sınıf organizasyonu, çalışma yapraklarının hazırlanması, sınıf içerisinde mikro
öğretim uygula maları.

EGT486 ÖĞRETMENLİK UYGUtAMAsl (2+5}5

Haftada bir tam gün ya da iki yarım gün (minimum 12 hafta) öğretmen adaylarının bizzat sınf içinde
öğretmenlik becerisi kazanmasl Ve belirli bir dersiya da dersleri planlı bir biçimde öğretmesi ve iki
saat öğretmenlik uygu laması semineri (öğretmenlik uygulamasının değerlendirilmesi ve paylaşımı).

EGT487 özEL öĞRETiM YöNTEMtERi ll(2+2)3

konu alanında öğretim yöntemleri, öğrenme-öğretme stratejileri, genel öğretım yöntemlerinin konu
alanına uygulanması, konu alanındaki ders kitaplarının eleştirel bir bakışla incelenmesive özel
öğretim Ve yöntem Ve stratejileri ile iliş kilen dirilmesi, mikro öğretim uygulamaları, öğretimin
değerlendirilmesi.
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8.YARıYıL

BKT4o2 B|TiRME PRoJEsi ll(o+2)1

Proje, araştlrma, deney ve gözlem, raporlaştlrma Vb. kavramlar. Proje yönetimi (Planlama, öneri,

zaman yönetimi, maliyet. Proje çalışmasl. Rapor yazlm çalışması. Sunum ve savunma)

BKT472 sAYlsAL KoNTRoL sisTEMLERi ll (3+2)4

Köklerin Yer Eğrisi Ve Bode Yaklaşımları ile Sayısal Kontrolör Tasarlml :Kompan2asyon, Fa2 ilerletici,

Faz Geriletici, Faz ilerleticiFaz Geriletici Kontrolörler,PlD Kontrolör,ikiserbestlik Dereceli

Kompanzasyon, ileri Yol Kontrolör, sağlam(Robust) Kontrol, Ölü Vuruş(dead beat) Cevabı ile Ayrık

Veri sistemlerinin Tasarımı :Ölü Vuruş cevabl, Ölü Vuruş cevapll saylsal Kontrolör Tasarlml,Durum

Uzayı Analizi, Temel Kavramalar, Ayrık Zamanlı SistemIerin Durum Uzayı Temsili,Durum Uzayı

Denklemlerinin Çözümü, Darbe Transfer Fonk5iyon Matrisi Kontrol siStemleri, Ölü Vuruş Cevaplı

Örneklenmiş Veri Kontrol sistemleri. Notch, sürekli zaman Durum Uzayl Denklemlerinin

Ayrlklaştlrllmasl, LiapunoV Kararhllk Analizi: Durum Uzayında Tasarım: Kontrol Edilebilirlik,

Gö2lemlenebilirlik, Kutup Yerleştirmeli Kontrolör Tasarlml, Durum Gözlemleyiciler, servo sistemler

BKT474 RoBoTaĞE GİRiş (2+2)3

Robotik sistemlerde kullanılan temel elemanlar; hareketlendiricilerin serbestlik dereceleri ve yapısal

özellikleri, uç elemanları, sürücüler ve sürücü sistemleri, robotla rda kullanılan sensiir çeşitleri.
Hareketlendiricilerin kinematikleri; koordinat slnırlarlnln seçimi,direkt,ters kinematik, Jacobian

matrisi,kinematik denklemlerin çözümü. Ana göVde ve eklem bileşimlerindeki hızlar, kuwetler ve

momentler;.diferansiyel hareket,hız ilişkileri,bir hareketlendiricideki kuwetlerin ve momentlerin

tanımlanması. Dinamik modelleme; hareketlendirici için Lagrange'ın enerji ifadeleri, hareketin

Lagrange denklemi, ha reketlen d irici modelin sayısal benzetimi. Yörünge planlaması; eklem yörüngesi,

kartezyen yolu. Hareketlendiricinin kontrolü; geleneksel sistem tasarlml, gelenekseı denetleyici

tasarlml, kuwet- moment denetimi.

BKTxxx TEKNiK sEçiMLiK DERS llı (2+2)3

BKTxxx TEKNi( sEçiMLiK DERs lV (2+2)3

EGT41o REHBERLiK (3+0)3

Öğrenci kişilik hizmetlerinin amaçları ve eğitimin içindeki rolü, rehberlik hizmet alanlarlnln tanlml,

rehberliğin temel ilkeleri, öğrenciyitanıma, yönlendirme, bilgi toplama Ve yayama , psikolojik

danışma, yerleştirme, izleme, danışmanlık, araştlrma Ve değerlendirme, çevre ile ilişkiler, mesleki

yönlendirme, özel eğitimin amaclVe özel eğitme muhtaç öğrencilerin saptanmaslVe eğitimi.

Bu belge, güvenli elektronik İmza ile imzalanmıştır.
Evrak sorgulaması https://turkiye.gov.tr/ebd?eK=5709&eD=BSRCHD3KKZ&eS=1211660 adresinden yapılabilir. (PIN:49192)

Mevcut Elektronik İmzalar

 Recep Akyol -  (Fakülte Sekreteri) - 06.02.2026

Evrak Tarih ve Sayısı: 06.02.2026-1211660



TS 1.2:7.YARlYlL

BK8365 WEB TASARlMl (2+2)3

lnternet, lntranet, lnternet hizmetlerive protokolleri (FTP, e-posta, Telnet, www, sMTP, PoP3,
TcP/lP, http, vb.) kavramları. Resim, grafik, animasyon, ses, görüntü geliştirme ya2lllmları. Web
sayfasının hiyerarşik organizasyonu, biçimi, sayfa geçişleri, hedef kitle, kapsam, nitelik, renk uyumu,
yerleşim, etkileşim, doküman hazırlığı, hareketliyazı ve resimler. Web editörü, çerçeveler, tablolar,
listeler, formlar, görsel öğelerin yerleşimi, script Ve applet yerleşimi, bağlantılar, yazı ve çizgi türleri,
butonlar Ve menüler. Web alanı seçimi; alan adı, niteliği, kapasite5i, lnternet servis 5ağlayıcıları, veri
tabanıve web programlama desteği, e-posta limitiVe maliyeti. Dosya aktarlm protokol(FTP)Ve
yazılımları, lnternet servis sağlayıcı bağlantısı, web sayfası yükleme ve güncelleme.

BKB4o5 BiLGisYAR PRoGRAMLAMA llt{2+2)3

Visual Basic .NET uygulamaları Değişkenler, operatörler, ifadeler, fonksiyonlar, karar yapıları,
döngü|er, hata yönetimi ve istisnalar, sınıf oluşturma ve nesneler, değerler ve referanslar, diziler,
miras alma, eleman oluşturma, operatör aşlrl yükleme Windows formlarlnln tantlmı, menüler, Veri

8eçerıiliği, karmaşlk kontrol nesneleri, diyalog kutularl, ortak diyalog kontrolleri, MDl ve sDl
kavramları

BKT453 YAPAY siııin aĞı.anıNı GiRİŞ (2+2)3

Yapay sinir Ağl yapısı ve özellikleri, Adaptif Lineer Birleştirici, Çoklu Adaptif Lineer Birleştirici, ileri Ve

geri iletimli sinir ağları, Kendini organize eden sinir ağları, Ağ eğitim yöntemleri, Yapay sinir ağı

uygulamalarına örnekler.

BKT477 oPTiMAL KoNTRoLE GiRiş (2+2)3

optimizasyon tanlmlVe temel kavramlar, optimizasyon problemi, minimum maksimum noktaların
hesaplanması, çok değişkenli paremetre optlmizasyonu, varyonsanel hesap, kontrol sistemlerinde
dinamik optimizasyon, optimizasyon teorisinin kontrol problemlerine uygulanması, lineer regülatör,
lineer servomekanizma.

BKT479 sisTEM MoDELtEME VE siıvıÜı-ısvoııı 1z+zlı

Modelleme ve simülasyona giriş. Modelleme ve simülasyon yazılımlarının tanıtılması. Blok dayagram

8österilimi ve blok diyagramların indirgenmesi. İşaret akış diagramları. Dinamik sistem modelleri:
mekanik, elektrik, ısıl, akışkan, karma sistemler. Dinamik cevap analizi: t ve s tanlm bölgesi analizi,
frekans cevabı, zaman domeni cevabı. Sistem modellerinin deneysel belir|enmesi: frekans ve zaman
bölgesi yöntemleri. Lineer olmayan sistemlerin modellenmesive lineerleştirme.

EHB453 sAYlsAt işanrr işı-eıvırlz+zlı

Ayrık zaman sinyallerive sistemleri. Örnekleme ve yeniden oluşturma. Doğrusal zamanla değişmeyen
sistemler. z-dönüşümü. Ayrık zaman sistemleri için yapllar. Ayrlk Fourier dönüşümünü kuIlanarak

sinyallerin Fourier analizi. sayl5al filtre tasarlm teknikleri. Hızlı Fourier dönüşüm teknikleri. optimal
filtreleme ve doğrusalön tahmin.
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TS 3.4:8.YARIYlL

BKB356 WEB PRoGRAMLAMA (2+2)3

Etkileşimli web sayfasl, internet üzerinden bilgi sorgulamasl, sohbet, allşVeriş, üyelik kaydl. Web

sunucu programı kurma, programlama için 8erekliyazllımları web sunucusuna kurma. Form Ve betik

(script) bağlantllarl, metin kutusu, kontrol kutusu, seçim kutusu, butonlar, menü|er. internet
programlama dilleri (php,asp,cgi,.java,xml..vb) yapısalfarklılıklar, karşılaştırma, atama, döngü ve dizi

işlemleri, jaVa appletler, değişkenler ve sabitler. Veritabanları Ve kurulumu, Veritabanı sorgulama
(sQL, MYSQL), Veritabanl bağlantllar| (oDBc, JDBc). Etkileşimli web sayfa5l yönetme, Veri arşivleme,

güncelleme, veritabanı düzenleme (indexing), yayın sürekliliği.

BKB444 BitGisAYAR AĞLARl (2+2)3

Bilgisayar ağlarl kullanımı, bilgi5ayar ağlarl yazılımı, donanımı, referans modelleri (oSl, TCP]P) örnek

ağlar, ağ standardi2asyonu. Fiziksel katman, iletim ortamları, bakır, fiber optik, kablosuz haberleşme.

Veri bağl katmanl, çerçeveleme, hata denetimi, ortam erişim denetimi alt katmanl, eternet protokolü

Ve standartlarl, anahtarlar teknolojileri. Ağ katmanl, lP adresleme lP paket yaplsl , yönlendirme

algoritmalarl, tlkanlkhk kontrol algoritmaları. iletim katmanl, TcP Ve UDP protokolleri, hata düzeltme,

Uygulama Sunum Oturum katmanları, WAN teknolojileri

BKT476 BULANlK KoNTRot sisTEMLERi (2+2)3

Bulanlk kontrol sistemleri, bulanık kümeler, bulanık küme işlemleri, bulanık kümelerin özellikleri.

Denetim sistemleri kuramı, bulanık denetleyiciyi oluşturan birimleriVe görevleri. Bulanıklaştırma
yöntemleri, Veri tabanl Ve kuraltabanlnln oluşturulmasl, bulanlk çlkarım yöntemleri, durulaştlrma
yöntemleri. Bula nık mantık denetleyici tasa rımı.

BKT478 KoNTRoL sisTEMLERiNDE VERi iLET|Mi (2+2}3

Veri iletimine gi.iş, iletim 5istemleri, Telekom veri hizmetleri, Modemler, Veri iletim protokolleri, GsM
tabanllVeri iletimiVe kontrol, Radyo frekansı ile veri iletimi, GsM AT komutlarl ile Veri iletimi Ve

kontrol uygulamaları

BKT484 ENDÜsTRiYEL oToMAsYoN (2+2)3

Kontrolör tanümı, fonk5iyonu ve avantajları, Kontrolör modelleme, Analog ve sayısal kontrolörler,

Kontrolör tasarlm parametreleri, Kontrolör tasarlm algoritmalarl, Gerçek zamanlı kontrolör tasarlml,

Gömülü kontrolör tasarlml, Bilgisayar tabanlı kontrolör, PLc tabanll kontrolör, lnternet tabanIl

kontrolör, Endüstriyel otomasyonda kontrol sistemleri ve uygulamalar.

BKT486 ADAPTiF KoNTRoL sisTEMLERiNE GiRiş (2+2)

Adaptif kontrol sistemlerine alişkin tanlmlar Ve sınıflandırmalar. Model referans adaptif sistemleri,
sürekli zaman model referans adaptif kontrol sistemlerinın tasarlml. Model referans adaptif

strateiileri kullanarak parametre belirleme. Öz uyarmalı kontrol sistemleriVe diğer adaptif kontrol

teknikleri ve endüstrıyel uygulamalarl.
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EHE432 GöRüNTü işı-rve 1z+zlı

Görüntünün temelleri, Görüntü formatlarl, Görüntü veri5i kodlama teknikleri, görüntü yakalama
birimleri, kameralar, bilgisayar görme sistemleri, Görüntü bozukluklarının düzeltilmesi, görüntü
geliştirme teknikleri, griton değerlerini dilimleme, parlaklık ayarlama, kontrast geliştirme, binary
görüntü işleme yöntemleri, Görüntü filtreleme sistemleri, Bölütleme Ve eşikleme, küreselgörüntü
parametreleriVe ölçümleri, görüntü öznitelikleri (dokusal, biçimsel), şekil öznitelikler, Frekans
domeninde görüntü işleme teknikleri, görüntü dönüştürme yöntemleri.

D1:1.YARlYIL

YDZA121 ALMANcA l (2+0}2

YDZFL2L FRANslzcA l (2+0)2

YDzl121 iNGitizcE l (2+o)2

D2:2.YARlYlL

YDZA122 ALMANcA ll (2+0)2

YDzFt22 FRANslzcA l| (2+0)2

YDALzı iNGiLizcE ll (2+0)2

Bu belge, güvenli elektronik İmza ile imzalanmıştır.
Evrak sorgulaması https://turkiye.gov.tr/ebd?eK=5709&eD=BSRCHD3KKZ&eS=1211660 adresinden yapılabilir. (PIN:49192)

Mevcut Elektronik İmzalar

 Recep Akyol -  (Fakülte Sekreteri) - 06.02.2026

Evrak Tarih ve Sayısı: 06.02.2026-1211660


